2026年度中国发明协会发明创业奖拟提名项目公示材料
一、项目名称
一种机器人辅助手术缝线牵引控制方法、装置及手术系统
二、提名单位
浙江大学
三、提名奖项
创新奖
四、主要完成人（完成单位）
曹佳胜，蔡秀军，张耀坤，马申宇
浙江大学医学院附属邵逸夫医院，直观复星医疗器械技术（上海）有限公司
五、主要知识产权目录
	类别
	专利名称
	国家
	专利公开号
	公开日期
	申请人
	发明人
	是否支撑本项目主要技术发明点

	发明专利
	一种机器人辅助手术缝线牵引控制方法、装置及手术系统
	中国
	CN121622142A
	2026.03.10
	浙江大学医学院附属邵逸夫医院; 直观复星医疗器械技术(上海)有限公司
	曹佳胜; 蔡秀军; 张耀坤; 马申宇
	是


注：本项目所披露的核心技术原理，已发表于Nature (https://doi.org/10.1038/s41586-025-09673-w)。



六、专利情况
	类别
	专利名称
	国家
	专利公开号
	公开日期
	专利权人
	发明人
	法律状态
	是否支撑本项目

	发明专利
	一种机器人辅助手术缝线牵引控制方法、装置及手术系统
	中国
	CN121622142A
	2026.03.10
	浙江大学医学院附属邵逸夫医院; 直观复星医疗器械技术(上海)有限公司
	曹佳胜; 蔡秀军; 张耀坤; 马申宇
	已公开（实质审查中）
	是


注：本专利已同步提交PCT国际专利申请，未来将进入美国、欧洲等重点国家/地区。
