
浙江省科学技术奖公示信息表
提名奖项：科学技术进步奖
	成果名称
	汽车电子产品设计、测试与验证的智能技术及应用

	提名等级
	一等奖

	提名书
相关内容
	1.主要知识产权目录：
[bookmark: OLE_LINK334]（1）国家发明专利：一种隐性知识的固化方法、装置、设备及介质，ZL202512001948.X，专利权人：宁波普瑞均胜汽车电子有限公司，发明人：朱想先，林鑫，楼逸伦，吴耀光，胡宋坡，周宏，陈奇，周琪，李明
（2）国家发明专利：基于3D高斯溅射的稀疏输入场景重建方法及计算机程序产品，ZL202411152867.9，专利权人：浙江大学，发明人：赵磊，马骋，林怀忠，张占杰，李光远，孙嘉锴，尹浩霖，蓝泽铧，莫竣程，张权威，王永康，陈嘉芙，褚天易，饶晨，焦涵，贾世安
（3）国家发明专利：全自动化汽车电子设备测试系统，ZL201711101052.8，专利权人：宁波普瑞均胜汽车电子有限公司，发明人：朱想先，葛伟峰，吴杰，盛懿
（4）国家发明专利：一种基于多核心的任务调度方法、装置、设备及介质，ZL 202610186844.2，专利权人：宁波普瑞均胜汽车电子有限公司，发明人：朱想先，胡宋坡，林鑫，杨景
（5）国家发明专利：基于大数据的车载人机交互方法及系统，ZL202510048113.7，专利权人：宁波普瑞均胜汽车电子有限公司，发明人：朱想先，林鑫，楼逸伦，李明，徐景，楼旭东
（6）国家发明专利：压力检测方法和装置，ZL202211190232.9，专利权人：宁波普瑞均胜汽车电子有限公司，发明人：朱想先，楼逸伦，周琪，姜钊，赵猛猛，林鑫
（7）国家发明专利：反馈系统控制方法、反馈系统和车辆，ZL202210667806.0，专利权人：宁波普瑞均胜汽车电子有限公司，发明人：姜钊，朱想先，林鑫，周琪，赵猛猛，竺鲁达
（8）国家发明专利：一种基于路由预测框架的GUI定位方法及系统，ZL202610018003.0，专利权人：浙江大学，发明人：莫竣程;林怀忠;赵磊;邢卫
[bookmark: OLE_LINK365]（9）国家发明专利：一种车载触控交互测评方法和装置，ZL202411225158.9，专利权人：中国汽车技术研究中心有限公司，中汽研汽车检验中心（天津）有限公司，发明人：王诗萌，姜国凯，张起朋，邹博维，张鲁，李向荣，王鑫，刘丽萍，田喆，赵猛，朱彤，季国田，赵斌，赵准，张世琦，赵帅，陈澎，于晓倩，胡祥
（10）国家发明专利：一种基于大数据的汽车智能诊断安全监控系统和方法，ZL202411733620.6，专利权人：中国汽车技术研究中心有限公司，发明人：郝晶晶，李宝田，孙航 ，吴含冰，戎辉，季国田，文清浩，曾盈盈

2.代表性论文专著目录：
（1）朱想先，楼逸伦，姜钊，林鑫，周宏; The Establishment of a Vehicle Climate System Model Based on a Data-Driven Method; In Society of Automotive Engineers (SAE)-China Congress; 2022
（2）陈嘉芙，吉柏言，张占杰，褚天易，左智文，赵磊，邢卫，鲁东明; TeSTNeRF: Text-Driven 3D Style Transfer via Cross-Modal Learning; IJCAI; 2023.
（3）楼旭东，林鑫，曾赫男，朱想先; Lar-pose: Lightweight human pose estimation with adaptive regression loss; Neurocomputing; 2025
（4）孙嘉锴，张占杰，陈嘉芙，李光远，吉柏言，赵磊，邢卫，林怀忠; VGOS: Voxel Grid Optimization for View Synthesis from Sparse Inputs; IJCAI; 2023
（5）楼旭东，林鑫，朱想先，陈琛; MLE-loss driven robust hand pose estimation; IEEE Access; 2024
（6）褚天易，邢卫，陈嘉芙，王志忠，孙嘉锴，赵磊，陈海博，林怀忠; Attack Deterministic Conditional Image Generative Models for Diverse and Controllable Generation; AAAI; 2024
（7）陈嘉芙，邢卫，孙嘉锴，褚天易，黄依泠，吉柏言，赵磊，陈海博，王志忠; PNeSM: Arbitrary 3D Scene Stylization via Prompt-Based Neural Style Mapping; AAAI; 2024
（8）孙嘉锴，焦涵，李光远，张占杰，赵磊，邢卫; 3DGStream: On-the-Fly Training of 3D Gaussians for Efficient Streaming of Photo-Realistic Free-Viewpoint Videos; CVPR; 2024
（9）张嘉芮，吴东东，张诚，邹博维，张志强，季国田; Research on Safety Evaluation Technology of Human-Machine Interface of Intelligent Driving Function Based on Driving Simulator; ISCEIC; 2024
（10）朱想先，姜钊，楼逸伦; Real-time lightweight hand detection model combined with network pruning; ICIS; 2023

	[bookmark: _Hlk231470081]主要完成人
	朱想先，排名1，高级工程师，宁波普瑞均胜汽车电子有限公司；
[bookmark: OLE_LINK340]赵  磊，排名2，副研究员，浙江大学；
林  鑫，排名3，高级工程师，宁波普瑞均胜汽车电子有限公司;
季国田，排名4，高级工程师，中国汽车技术研究中心有限公司；
楼逸伦，排名5，高级工程师，宁波普瑞均胜汽车电子有限公司；
金伟兵，排名6，中级工程师，宁波吉利汽车研究开发有限公司；
黄晓琴，排名7，高级工程师，宁波吉利汽车研究开发有限公司；
张嘉芮，排名8，中级工程师，中国汽车技术研究中心有限公司；
胡宋坡，排名9，初级工程师，宁波普瑞均胜汽车电子有限公司；
周  宏，排名10，中级工程师，宁波普瑞均胜汽车电子有限公司；
吴含冰，排名11，高级工程师，中国汽车技术研究中心有限公司；
冉  鹏，排名12，中级工程师，宁波普瑞均胜汽车电子有限公司；
吴耀光，排名13，宁波普瑞均胜汽车电子有限公司；


	主要完成单位
	[bookmark: OLE_LINK363]1. 宁波普瑞均胜汽车电子有限公司
2. 浙江大学
3. 中国汽车技术研究中心有限公司
4. 宁波吉利汽车研究开发有限公司
5. 浙江绿色智行科创有限公司

	提名单位
	浙江省软件行业协会

	提名意见
	[bookmark: OLE_LINK359]该项目针对我国汽车电子产品在设计、测试及验证全生命周期中面临的全链路多模态数据孤立、缺乏统一知识表达；设计过度依赖专家经验、自动化智能化水平低；测试高度依赖物理实物、高保真仿真体系欠缺；故障根因定位困难、闭环迭代效率低下等关键核心技术瓶颈，开展了深入的产学研联合攻关。项目整体技术构思新颖、架构先进，在领域知识图谱构建、基于领域知识图谱赋能的多智能体协同设计、测试及验证、基于系统辨识的动态故障建模与高保真仿真等领域取得了重大突破，核心技术达到国际领先水平。该项目成果创新性强、技术复杂度高、应用效果显著，成果获授权发明专利32件，参与编制国家标准2项、团体标准6项，发表学术论文20篇，获软件著作权100余项，获国内首版次软件1项。成果已在宝马、小米、理想等40多家国内外主流车企大规模应用，覆盖智能座舱、新能源三电等汽车电子领域，经济效益达300亿元。项目将单车型ECU测试周期从3个月压缩至30天，单个企业测试设备年均投入降低约3000万元，大幅提升测试效率与准确性。成果兼容ASPICE、ISO26262等国际标准，已成为汽车电子开发、测试关键基础设施。
项目成果成功打破了国外工具链在电子设计与仿真测试领域的垄断，在汽车电子领军企业中实现了大规模产业化应用，显著缩短了开发周期，降低了测试成本。项目整体技术达到国际先进水平，部分核心指标国际领先，为我国汽车电子产业链的安全可控与跨越式发展提供了核心支撑。鉴于该项目取得的重大科技创新及促进行业技术进步的突出贡献，
提名该成果为2025年度省科学技术进步奖一等奖。





