浙江省科学技术奖公示信息表（单位提名）
提名奖项：科学技术进步奖

	成果名称
	智能化前移式叉车关键技术及产业化

	提名等级
	二等奖

	提名书

相关内容
	发明专利1：一种前移式叉车升降双油路控制系统的控制方法；

发明专利2：叉车三向属具旋转角度检测装置；

发明专利3：MULTI-DIMENSIONAL ADJUSTABLE FORKLIFT DRIVING SYSTEM；

发明专利4：一种后驱叉车防抱死制动方法及其制动系统；

发明专利5：前移式叉车及其行车驻车制动系统；

发明专利6：一种后驱式叉车防滑控制方法及其控制系统；

发明专利7：叉车工作安全控制系统；

发明专利8：REACH TRUCK WITH STRUCTURE FOR LITHIUM BATTERY；

发明专利9：前移式叉车底盘及前移式叉车；

发明专利10：POWER-ASSISTED STEERING MECHANISM FOR AN ELECTRIC PALLET TRUCK

	主要完成人
	匡灏，排名1，高级工程师，杭叉集团股份有限公司；
张晓录，排名2，高级工程师，杭叉集团股份有限公司；

姜宗平，排名3，高级工程师，杭叉集团股份有限公司；

钱佳成，排名4，高级工程师，杭叉集团股份有限公司；

管成，排名5，副教授，浙江大学；

王绪全，排名6，工程师，杭叉集团股份有限公司；

孙健琛，排名7，工程师，杭叉集团股份有限公司；

阮镜宣，排名8，工程师，杭叉集团股份有限公司；

相曙锋，排名9，高级工程师，杭叉集团股份有限公司

	主要完成单位
	1.单位名称：杭叉集团股份有限公司

2.单位名称：浙江大学

	提名单位
	杭州市人民政府

	提名意见
	随着智能制造、智慧物流产业升级，电商冷链、高端制造等领域加速向集约化、高层化、高密度仓储模式转型，窄巷道、高位堆垛成为高端立体仓库主流作业场景，前移式叉车凭借窄通道适应性强、库容利用率高等优势，成为密集仓储场景的核心刚需装备。市场长期被外资品牌主导，国产前移式叉车起步晚，整体性能、智能化配置等存在明显短板，难以适配高位重载、低温湿滑等复杂工况，形成“产业刚需旺盛、国产供给缺位”的结构性矛盾。

在省级科技计划项目支持下，完成单位依托国家企业技术中心、流体动力与机电系统国家重点实验室等创新载体，围绕前移式叉车智能化辅助作业、主动安全等关键技术，突破高位堆垛作业控制精准度低、安全防护体系单一、整车结构适配性差等技术瓶颈，取得3大创新成果：(1)开发了前移式叉车智能化辅助作业控制系统；(2)构建了前移式叉车主动安全技术体系；(3)发明了前移式叉车锂电专用架构。

经国家工程机械质量监督检验中心试验，典型产品作业性能、功能配置及智能安全控制等指标优于国内外竞品。经专家鉴定：整体技术及性能指标达国际先进水平，其中智能辅助作业技术处国际领先水平。

项目获发明专利26件（国际专利6件），起草国家及行业标准4项，获评国内首台(套)1项。研制了智能化前移式系列叉车，打破国际品牌的技术和市场垄断，补齐高端仓储装备技术短板，助力智慧物流产业降本增效，为行业高质量发展和智能化转型提供强劲支撑。
提名该成果为省科学技术进步奖二等奖。


附录1：

主要知识产权和标准规范目录

	知识产权

（标准规范）类别
	知识产权（标准规范）具体名称
	国家

（地区）
	授权号

（标准规范编号）
	授权

（标准发布）

日期
	证书编号（标准规范批准发布部门）
	权利人（标准规范起草单位）
	发明人（标准规范起草人）
	发明专利（标准规范）有效状态

	发明专利
	一种前移式叉车升降双油路控制系统的控制方法
	中国
	ZL202411303899.4
	2024/12/20
	7613733
	杭叉集团股份有限公司
	张晓录、王绪全、黄志刚、胡菊云、阮镜宣、李昌昊
	有效专利

	发明专利
	叉车三向属具旋转角度检测装置
	中国
	ZL201810312117.1
	 2021/3/30
	4326816
	杭叉集团股份有限公司
	张晓录、包剑南、李克忠、翟明超、杜鸿远、肖君
	有效专利

	发明专利
	MULTI-DIMENSIONAL ADJUSTABLE FORKLIFT DRIVING SYSTEM
	美国
	US11767207 B2
	2023/9/26
	US11767207 B2
	杭叉集团股份有限公司
	黄晓平、姜宗平、匡灏、梅磊、罗星、于丰博
	有效专利

	发明专利
	一种后驱叉车防抱死制动方法及其制动系统
	中国
	ZL201911370327.7
	2021/7/6
	4531262
	杭叉集团股份有限公司
	张晓录、于丰博、杨红宇、马永亮
	有效专利

	发明专利
	前移式叉车及其行车驻车制动系统
	中国
	ZL202011604058.9
	2025/6/27
	8032772
	杭叉集团股份有限公司
	张晓录、董淑兰、于丰博、王绪全、苏景明、毛烨鑫、邓震宇
	有效专利

	发明专利
	一种后驱式叉车防滑控制方法及其控制系统
	中国
	ZL201911367835.X
	2021/5/28
	4451257
	杭叉集团股份有限公司
	张晓录、于丰博、关文杰、潘鹏飞
	有效专利

	发明专利
	叉车工作安全控制系统
	中国
	ZL201810343323.9
	2020/8/4
	3919660
	杭叉集团股份有限公司
	张晓录、包剑南、斐伟、汪怀宇、王柏林
	有效专利

	发明专利
	REACH TRUCK WITH STRUCTURE FOR LITHIUM BATTERY
	欧洲
	EP4261180B1
	2025/2/26
	EP4261180B1
	杭叉集团股份有限公司
	姜宗平、于丰博、毛烨鑫、王绪全、阮镜宣、胡菊云、李昌昊、王振宇、施泽
	有效专利

	发明专利
	前移式叉车底盘及前移式叉车
	中国
	ZL201910650414.1
	2023/11/21
	6504736
	杭叉集团股份有限公司
	张晓录、关文杰、于丰博、尚乐、胡菊云、汪怀宇、董淑兰、毛烨鑫、马永亮 
	有效专利

	发明专利
	POWER-ASSISTED STEERING MECHANISM FOR AN ELECTRIC PALLET TRUCK
	欧洲
	EP3575180B1
	2023/11/8
	EP3575180B1
	杭叉集团股份有限公司
	姜宗平、蔡明龙、匡灏、潘鹏飞
	有效专利


