浙江省科学技术奖公示信息表（单位提名）
提名奖项：技术发明奖

	成果名称
	浅表器官超声智能扫查与诊断关键技术及应用

	提名等级
	一等奖

	提名书

相关内容
	详见附件：主要知识产权和标准规范目录

	主要完成人
	孔德兴，排名1，教授，浙江大学
蒋天安，排名2，主任医师，浙江大学

吴  法，排名3，高级工程师，浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
马金连，排名4，副研究员，浙江德尚韵兴医疗科技有限公司

王守超，排名5，高级工程师，浙江德尚韵兴医疗科技有限公司

袁  景，排名6，教授，浙江师范大学

	主要完成单位
	1.单位名称：浙江大学

2.单位名称：浙江德尚韵兴医疗科技有限公司

3.单位名称：浙江师范大学

	提名单位
	浙江大学

	提名意见
	该成果提出了一套完整的动态超声影像精准分析人工智能技术理论，开发了具有全球领先水平的超声人工智能辅助诊断系统和全自主超声扫查机器人，规模化地应用于浅表器官的超声精准诊断与筛查场景，提升了恶性肿瘤检测、筛查、诊断的准确率和效率，降低了治疗的综合成本，提高了人民就医的满意度，得到了潘云鹤院士、郑树森院士等多名专家的高度评价。

目前该成果已获授权发明专利17件，实用新型专利7件，软件著作权14部，团体标准3部，出版专著2部，发表论文30余篇。该系统可对甲状腺等的超声图像快速探测、自动标出结节的具体位置、精确给出其大小尺寸，进一步，给出结节良恶性诊断并自动生成超声报告；结节探测准确率>95%、良恶性诊断准确率>85%，相关产品已获得4张医疗器械注册证，其中《甲状腺结节超声影像辅助诊断软件》获得中国超声人工智能辅助诊断领域的全国首张（目前唯一）三类医疗器械注册证，相关成果已经在浙江德尚韵兴医疗科技有限公司等得到转化，已实现销售收入上亿元，项目产品已经在全国数百家医疗机构投放使用，累计服务人数超百万。

提名该成果为省技术发明奖一等奖。


附件：主要知识产权和标准规范目录

	知识产权

（标准规范）类别
	知识产权（标准规范）具体名称
	国家

（地区）
	授权号

（标准规范编号）
	授权（标准发布）日期
	证书编号（标准规范批准发布部门）
	权利人（标准规范起草单位）
	发明人（标准规范起草人）
	发明专利（标准规范）有效状态

	发明专利
	基于深度学习的超声影像混合训练方法
	中国
	ZL202011445351.5
	2022-07-05
	第528184号
	浙江求是数理医学研究院、海盐县南北湖医学人工智能研究院、浙江大学
	孔德兴、梁萍、罗定存、徐栋、于杰、李世岩、张燕、包凌云、陈利民、董立男、杨琪、蔡文佳、赵勤显
	有效

	发明专利
	基于深度卷积神经网络自动识别甲状腺结节良恶性的辅助诊断系统
	中国
	ZL201610362069.8
	2019-09-17
	第3532251号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	孔德兴、吴法、马金连
	有效

	发明专利
	基于深度学习的动态超声乳腺结节实时分割与识别的方法
	中国
	ZL202010318576.8
	2022-06-21
	第5245114号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	王守超
	有效

	发明专利
	基于快速凸优化算法配准三维CT与超声肝脏图像的方法
	中国
	ZL201510299989.5
	2018-05-29
	第2941622号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	孔德兴、袁景、胡佩君
	有效

	发明专利
	一种基于较深网络结构的超声结节分级与良恶性预测方法
	中国
	ZL202110675392.1
	2022-11-29
	第5610362号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	胡海蓉、蒋天安、赵齐羽、张雷、张燕
	有效

	发明专利
	一种基于B超图像检测下肌筋膜及其与肌纤维夹角的方法
	中国
	ZL202110978588.8
	2024-07-09
	第7178101号
	杭州类脑科技有限公司
	孔德兴、郑哲岚、牟芸、厉竟、罗定存、李世岩、张燕、赵博文、王春林、陈燕、王洪霞、包凌云、彭成忠
	有效

	发明专利
	一种基于CRS曲线拟合实现位姿规划的超声扫查方法
	中国
	ZL202011440593.5
	2022-06-17
	第5237206号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	吴法、魏栋、徐辉雄、赵崇克、郭乐杭、孙丽萍
	有效

	发明专利
	基于高精度立体光学定位的机械臂手眼标定系统及方法
	中国
	ZL202010621154.8
	2022-11-29
	第5614365号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	陈超伟、蒋思远
	有效

	发明专利
	一种介入手术机器人系统及其标定与误差补偿方法
	中国
	ZL202111278561.4
	2022-12-09
	第5635527号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	陈斌、胡红杰、谭德松、李康安、胡海蓉，吴法、王守超
	有效

	发明专利
	用于手术机器人的轨迹跟踪系统及利用该系统的跟踪方法
	中国
	ZL202111520421.3
	2024-02-13
	第6717208号
	浙江德尚韵兴医疗科技有限公司
	吴法、 卞若帆、 梁炎超
	有效


