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主要完成人：

赵建、叶章颖、刘兴国、唐荣、李晟华、项基
主要完成单位：

浙江大学、大牧人机械（胶州）有限公司、中国水产科学研究院渔业机械仪器研究所、广州市诚一智慧渔业发展有限公司、广州极飞科技股份有限公司
项目简介
针对鱼-虾-蟹设施养殖过程中的智能化投饲难题，自2016年以来，在国家科技支撑计划、国家重点研发计划、国家现代农业产业技术体系和国家自然科学基金等项目的支持下，利用交叉学科优势开展了系统性研究，突破了饲料精准计量-自动补给、摄食欲望表征及多源异构数据融合三大技术难点，研发了水-陆-空水产养殖精准投饲关键技术与智能装备，并在全国大面积推广应用，整体技术水平国际领先。项目成果主要技术内容如下：1.突破了饲料精准计量-自动补给难题，研制了水-陆-空自动投饲装备，构建了饲料全流程机械化作业与数字化补给体系；2.突破了养殖对象摄食欲望精准表征难题，攻克了场景自适应精准作业关键技术，研发了投饲作业AI辅助系统；3.突破了多源异构数据融合难题，构建了云边协同的投饲管理云平台，实现了投饲作业全流程智能化管控。项目成果近年来已授权发明专利59件（美国发明专利2件，转化7件）、实用新22件，登记软件著作权15件（转化2件），发表论文56篇，制定国家标准1项、行业标准3项、地方标准1项，获批奖励13项，入选农业农村部2025年农业（水产类）主推技术1项。项目成果已以全套/部分形式在全国20余省市的海/淡水养殖企业进行示范推广应用，涵盖多种养殖模式，其中池塘养殖面积140万余亩、工厂化养殖面积超180万㎡，综合效益提高12%以上，新增利润超25.8亿元；节水减排30%，节能20%，节省人工60%以上，生产效率提高30%以上。
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