2022年度广东省科学技术奖公示表

（自然科学奖）

	项目名称
	机械振动快速抑制与自适应补偿控制

	主要完成单位
	广州大学、浙江大学

	主要完成人

（职称、完成单位、工作单位）
	1.张春良（教授、广州大学、广州大学、项目总负责人，负责项目的顶层设计、组织实施，组织项目团队实现基础研究、技术开发和推广运用。专著1的第一作者、论文2的通讯作者、论文4的通讯作者、论文5的第一作者。）

	
	2.王建晖（讲师、广州大学、广州大学、项目主要完成人，负责项目自适应方法研究与具体实施工作。论文2的第一作者、论文4的第一作者和通讯作者、论文5的通讯作者。）

	
	3.梅德庆（教授、浙江大学、浙江大学、项目主要完成人，负责项目机械振动抑制方法研究与具体实施工作。专著1的第二作者、论文3的通讯作者。）

	
	4.陈子辰（教授、浙江大学、浙江大学、项目主要完成人，负责项目颤振早期在线检测与识别方法研究与具体实施工作。专著1第三作者、论文3的第三作者。）

	
	5.刘彦辉（教授、广州大学、广州大学、项目主要完成人，负责项目模型的可靠性分析。论文2的第五作者。）

	代表性论文

专著目录
	专著1：<振动主动控制及应用、哈尔滨工业大学出版社、张春良、梅德庆及陈子辰>

	
	论文2：< Fuzzy finite-time stable compensation control for a building structural vibration system with actuator failures、Applied Soft Computing、2020年93卷、王建晖、张春良>

	
	论文3：< On-line chatter detection and identification based on wavelet and support

vector machine、JOURNAL OF MATERIALS PROCESSING TECHNOLOGY、2021年210卷、姚喆赫、梅德庆>

	
	论文4：< An Adaptive Neural Sliding Mode Control with ESO for Uncertain Nonlinear Systems、INTERNATIONAL JOURNAL OF CONTROL AUTOMATION AND SYSTEMS、2020年19卷、王建晖、王建晖及张春良>

	
	论文5：< Fuzzy Adaptive Two-Bit-Triggered Control for a Class of Uncertain Nonlinear Systems With Actuator Failures and Dead-Zone Constraint、IEEE Transactions on Cybernetics、2021年51卷、张春良、王建晖>
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