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	提名意见
	[bookmark: _Hlk173659195]该成果在国家、省部级和地方10余项目支持下，历经10余年的理论研究与技术攻关，围绕电动自行车交通安全主动防控的基础理论、关键技术与装备平台开展系统研发。面向慢行交通安全提升的目标，解析了以混合电动自行车为核心的城市道路慢行交通系统运行机理，构建了电动自行车交通安全智能主动防控与协同管控关键技术体系，在此基础上研发了基于身份识别的电动自行车交通安全管控装备与系统平台，形成了以数智治理为核心的电动自行车交通安全主动防控新模式。整体技术体系与交通管理模式已经成功应用于杭州、深圳、昆明、郑州等50余城市，服务超过六千万电动自行车骑行人，有效提升了慢行交通运行效率和安全性，电动自行车交通事故死亡率显著降低，取得了重大的社会经济效益。
该成果在基础理论、技术开发与集成应用等方面，创新程度高、研究难度大、应用效果好、推广前景广阔、原创性突出、社会效益显著。结合研究已出版专著1部，制定3项团体标准，发表高水平论文62篇、授权发明专利30件、获得其他知识产权31件。该成果创新了交通安全的全周期闭环治理模式，构建了电动自行车主动交通安全防控的新路径，推动了交通管理行业科学技术进步。
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