
浙江省科学技术奖公示信息表（单位提名）
提名奖项：科学技术进步奖
	成果名称
	面向复杂曲面的磨抛机器人工作站智能加工关键技术及解决方案

	提名等级
	三等奖

	提名书
相关内容
	提名书的主要知识产权、标准规范目录和代表性论文专著详见附表。

	主要完成人
	金忠豪，排名1，工程师，杭州龙砺智能科技有限公司；
沈萍，排名2，教授，浙江长征职业技术学院；
程仙平，排名3，高级工程师，余姚市机器人研究中心；
甘春标，排名4，教授，浙江大学；
贺双旭，排名5，高级工程师，浙江长征职业技术学院；
白泽明，排名6，工程师，杭州亿特智动科技有限公司；
章立锋，排名7，助理工程师，杭州龙砺智能科技有限公司；


	主要完成单位
	1.单位名称：杭州龙砺智能科技有限公司
2.单位名称：浙江长征职业技术学院
3.单位名称：余姚市机器人研究中心
4.单位名称：浙江大学
5.单位名称：杭州亿特智动科技有限公司


	提名单位
	杭州市人民政府







	提名意见
	本项目紧扣国家“十五五”规划纲要中“以科技创新引领产业升级、加快高水平科技自立自强、建设现代化产业体系”的核心国策，锚定复杂曲面铸件磨抛加工行业自动化程度低、人工依赖度高、加工精度差、柔性适配性不足等共性痛点，联合各大高校提供核心技术支持及配套实训基地，本公司完成整体架构制造，相关公司提供核心制动技术支撑，项目研发面向复杂曲面的磨抛机器人工作站智能加工成套关键技术与解决方案，形成3D视觉智能识别加工、多机器人协同高精度磨抛、全流程柔性工艺切换三大核心创新技术体系，为高端装备制造领域培育新质生产力提供核心技术支撑。项目已获148件专利，其中发明专利26件，实用新型专利122件。该项目构建了产学研用深度融合的全链条创新体系，技术成熟度高、实用性强、推广价值显著，整体技术达到国内领先、国际先进水平，有效推动高端装备磨抛加工领域的智能化、自动化、柔性化升级，经济社会效益突出。
经审查，提名书及附件材料真实有效，符合浙江省科技奖励要求，完成人、完成单位、知识产权经公示无异议。

提名该成果为省科学技术进步奖三等奖。




















