一、项目名称
复杂移动行为智能感知理论与方法
二、提名者及提名等级
重庆市沙坪坝区人民政府，提名重庆市自然科学奖一等奖
三、项目简介
本项目针对“基于情境智能的复杂移动行为分析与建模”这一科学问题，遵循“理解移动行为→推断移动语义→决策移动轨迹”逐层递进的研究主线，开创性地提出了一系列复杂移动行为智能感知理论与方法，推动城市从“被动响应”到“主动服务”的转变。核心成果在滴滴出行、京东智能城市等行业领军企业应用落地，取得了可观的经济和社会效益。
本项目主要发现点在于：1）针对移动行为影响因子解析的问题，建立了多元影响因子量化模型并首次提出了空间结构和移动模式协同驱动的移动轨迹建模方法，拓展了移动行为分析的理论体系；2）针对移动语义与空间语义交织的耦合特性，创新地提出了基于主题模型的空间语义和基于少样本学习的行为语义推断模型，丰富了移动时空语义建模的理论与方法；3）针对情境适配下移动多维需求映射问题，设计了感知收益—成本的双时变优化指标，并提出了融合多元语义的用户路线规划方法；首次提出群智物流概念，形成的众包方案建立起“人-车-物”协同的移动出行新模式。
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