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2025年度广东省科学技术奖公示表
（自然科学奖）

	学科、专业评审组
	控制科学与工程、Z07工程技术科学组

	项目名称
	[bookmark: OLE_LINK2]复杂工业过程知识驱动的网络化随机控制

	提名者
	深圳市科技创新局

	主要完成人
（职称、完成单位、工作单位）
	[bookmark: OLE_LINK3]1.吴宗泽，教授，深圳大学，对项目进行整体规划，面向复杂工业过程提出知识和任务驱动的网络化随机驱动控制理论与方法，并针对注塑成型过程建立知识库和知识自动化系统，并推动项目的产业落地。

	
	2.谢世文、教授，中南大学，在主要发明点1做出重要贡献，提出了基于工况变化敏感性指数的关键状态特征提取方法，构建了“关键状态特征-工况-系统模态”的知识关联模型，面向复杂工业过程工况评估和切换控制提供基础模型。

	
	3.邱丽，教授，深圳大学，对科学发现点3做出重要贡献，提出了基于Markov链的随机稳定性分析方法，严格证明了复杂工业过程系统在随机问题干扰下的随机稳定性。

	
	4.吴争光，教授，浙江大学，对科学发现点2做出重要贡献，针对复杂工业过程要求的关键指标建立了网络化控制系统的优化模型

	
	5.付敏跃，教授，广东工业大学，完成注塑成型过程网络化控制系统建模

	
	6.谢永芳，教授，中南大学，协助项目整体规划，并针对泡沫浮选过程构建相应的控制模型和方法，构建知识自动化系统。

	
	7. 章一芳，博士生，浙江大学，对科学发现点2做出重要贡献，针对复杂工业过程要求的物理信息系统建立了事件触发控制

	代表性论文
专著目录
	论文1：A distributed Kalman filtering algorithm with fast finite-time convergence for sensor networks，Automatica, vol.95, no. 1, pp. 63-72,2018，Wu   Zongze（第一作者），Minyue Fu（通讯作者）

	
	论文2：Shiwen Xie, Yongfang Xie*, Tingwen Huang, Weihua Gui, Chunhua Yang. Generalized predictive control for industrial process based on neuron adaptive splitting and merging RBF neural network. IEEE Transactions on Industrial Electronics, 2019, 66（2）: 1192-1202，Shiwen Xie（第一作者），Yong fang Xie（通讯作者）

	
	论文3：Network-Based Robust H2/H ∞ Control  for  Linear  Systems  With  Two-Channel  Random  Packet  Dropouts  and  Time  Delays， IEEE Transactions on Cybernetics, vol. 45,no. 8,pp. 1450-1451, 2015，Qiuli（第一作者），Qiuli（通讯作者）

	
	论文4：Resilient observer-based event-triggered control forcyber-physical systems under asynchronous denial-of-service attacks，SCIENCE CHINAInformation Sciences, vol. 65, no. 4,pp. 1487-1488, 2018，Yifang  ZHANG（第一作者），Wu Zhengguang（通讯作者）

	
	[bookmark: OLE_LINK1]论文5：Asynchronous l2 –l ∞ Filtering for   Discrete-Time   Stochastic    Markov   Jump    Systems   With   Randomly    Occurred   Sensor Nonlinearities， Automatica, vol. 50,no. 1,pp. 180-186, 2014, Yifang  ZHANG（第一作者），Wu Zhengguang（通讯作者）





