专业类别：电子与信息类 

组    别：   工学     
浙江省151人才工程培养人员

申报人选情况登记表
申报层次： 第二层次                       

姓    名： 杨建华                         
单    位： 浙江大学                       
部门（地区）： 浙江大学                    
浙江省151人才工程联席会议办公室 制

二〇一四年三月



填  表  说  明
1．封面填写方法：“专业类别”栏按照GB/T16835—1997分为以下几类，申报人选根据自身所从事专业情况选择合适类别填写：

理学：数学类、物理学类、化学类、生物科学类、天文学类、地质学类、地理科学类、地球物理学类、大气科学类、海洋科学类、力学类、信息与电子科学类、材料科学类、环境科学类、心理学类、科技信息与管理类；工学：地质类、材料类、机械类、仪器仪表类、热能核能类、电工类、电子与信息类、土建类、水利类、测绘类、环境类、化工与制药类、轻工粮食食品类、农业工程类、林业工程类、纺织类、交通运输类、航空航天类、兵器类、公安技术类、工程力学类、管理工程类；农学：植物生产类、森林资源类、环境保护类、动物生产与兽医类、水产类、管理类、农业推广类；医学：基础医学类、预防医学类、临床医学与医学技术类、口腔医学类、中医学类、法医学类、护理学类、药学类、管理类；哲学：哲学类、马克思主义理论类；经济学：经济学类、工商管理类；法学：法学类、社会学类、政治学类、公安学类；教育学：教育学类、思想政治教育类、体育学类、职业技术教育类；文学：中国语言文学类、外国语言文学类、新闻学类、艺术类；历史学：历史学类、图书信息档案学类。

“组别”栏分“理学”、“工学”、“医药”、“农林”、“社科”、“艺体”、“企业”七大类。所在单位为企业的申报人员填写“企业”，其他人员根据所从事专业情况填写“理学”、“工学”、“医药”、“农林”、“社科”、“艺体”。

2．第二至第六项栏目起讫时间均为2009年1月至2014年3月。其中，获奖栏须填写地市级以上重要奖项，如市科技进步奖、市优秀著作奖等；项目（基金）资助栏中，纵向项目只填写市厅级以上项目（基金），横向项目限填15个资金额较大的重点项目；代表论文和著作栏填写最能代表本人贡献和水平的已发表论文、著作（教材）、译著等，最多各限15篇；专利情况栏须填写至少已通过实质性审查的专利。

3．此表报送到省联席会议办公室的截止日期为2014年5月9日，逾期不再受理。登记表一式1份，一律用A4纸打印，务必提供2寸照片粘贴于照片处。表内第二至第六项栏目内容均须附复印件1份作为附件（注：著作类只需复印封面、目录、前三页及封底，附件要求不超过40页），并单独装订成册。所有材料评审结束后，不再退还。


一、基本情况
	姓    名
	杨建华
	性    别
	男
	出生年月
	1973.11
	（2寸照片）

务必提供

	出生地
	浙江临海
	政治面貌
	无党派
	党政职务
	院长助理
	

	文化程度
	博士研究生
	学    位
	博士
	专技职务
	副研究员
	

	毕业时间
	2007.09
	所学专业
	计算机
	从事专业
	计算机
	

	毕业学校
	浙江大学
	工作单位
	浙江大学国防科学技术研究院

	通讯地址
	浙江大学玉泉校区智泉楼D座512室 
	邮编
	310027

	联系方式
	办公电话
	0571-87951989
	传真
	0571-87951989

	
	手机
	13906522307
	E-mail
	jhyang@zju.edu.cn

	何年入选省151人才工程
	
	入选第几层次
	□第二层次

□第三层次

	曾入选其他人才工程项目
	

	主要简历
	起始年月
	终止年月
	单    位
	从事何工作
	备  注

	
	1996年7月
2004年9月

2007年9月
	2004年9月
2007年9月

2014年4月
	浙江大学
浙江大学

浙江大学
	教学科研
博士研究生
教学科研
	

	学术组织任职情况
	学术组织名称
	所任职务
	备  注

	
	中国计算机学会

教育部高性能嵌入式计算国防科技重点实验室

国防科工委先进设计技术专家组
国防科工委试验与测试专家组
国家高分辨率对地观测重大专项（国防科工委）
国家高分辨率对地观测重大专项（总装备部）

国家科工局基础科研项目评审专家

国家科工局技术基础科研项目评审专家
国家自然科学基金评审专家
	会员

副主任

专家组成员

专家组成员

会评专家
会评专家
会评专家
会评专家
函评专家
	


二、获奖情况
	获奖名称
	获奖项目名称
	奖励级别
	等级
	排名
	获奖时间

	国家科技进步奖
	面向现代服务业的钱塘平台软件
研制及产业化应用
	国家级
	二等奖
	10
	2010.12

	
	
	
	
	
	


注：奖励级别分“国家级”、“省部级”、“市厅级”；等级指“一等奖”、“二等奖”和“三等奖”；申报第一、二层次的，市厅级奖项限4项。

三、获项目（基金）资助情况

（一）纵向项目情况
	项目（基金）名称
	项目（基金）来源
	项目（基金）

级别
	金额

（万元）
	起止年度
	排名
	是否结题

	普适存储服务模型及其关键技术研究
	国家自然基金
	国家级
	59
	2012-2015
	1
	否

	基于数据驱动的XXX
融合技术
	预研重点基金
	国家级
	120
	2009-2011
	1
	是

	XXX多处理器嵌入式
实时操作系统技术
	预研重点基金
	国家级
	90
	2010-2012
	1
	是

	多级反馈控制的信息
XXX模型与算法研究
	预研重点基金
	国家级
	80
	2012-2014
	1
	是

	XXX网络化嵌入式实
时操作系统技术
	预研重点基金
	国家级
	80
	2012-2014
	1
	是

	基于XXX信息资源
管理方法
	预研基金
	国家级
	18
	2009-2011
	1
	是

	XXX机器人智能化
接口理论和技术
	预研基金
	国家级
	12
	2009-2011
	1
	是

	XXX传感器的网络
应用技术研究
	预研基金
	国家级
	20
	2010-2012
	1
	是

	XXX的知识管理
与共享技术研究
	预研基金
	国家级
	20
	2011-2013
	1
	是

	XXX网格平台
	国家重大专项
	国家级
	1500
	2012-2013
	1
	否

	基于语义的XXX

融合及处理技术
	国家重大专项
	国家级
	150
	2011-2012
	1
	是

	XXX网格总体技术
	国家重大专项
	国家级
	150
	2011-2012
	1
	是

	高性能空间计算机并行处理技术研究
	民用航天预研
	国家级
	500
	2011-2013
	1
	否

	微小型XXX机器人
群体协同系统技术
	国防基础科研
	国家级
	460
	2012-2014
	1
	否

	XXX载FPGA和DSP
综合测试验证平台
	国防基础科研
	国家级
	890
	2013-2015
	1
	否

	XXX载虚拟化设计

验证平台
	国防基础科研
	国家级
	306
	2014-2016
	1
	否

	COMPASS/GPS双模
XXX组件
	技术基础科研
	国家级
	600
	2011-2012
	1
	是

	XXX可靠性分析测试
评估集成开发平台
	技术基础科研
	国家级
	200
	2014-2015
	1
	否

	XXX嵌入式系统软件
测试与验证平台
	国防基础科研
	国家级
	260
	2011-2013
	1
	否

	XXX多核操作系统
体系结构技术
	装备预研计划
	国家级
	200
	2009-2010
	1
	是

	XXX嵌入式软件
测试与评估技术
	装备预研计划
	国家级
	200
	2011-2015
	1
	否

	XXX信息基础设施
安全可信技术
	装备预研计划
	国家级
	200
	2011-2015
	1
	否

	XXX试验与可视化
开发技术
	装备预研计划
	国家级
	200
	2011-2015
	1
	否

	XXX中间件及
协调规划技术研究
	国家863项目
	国家级
	50
	2012-2013
	1
	否

	多机器人协调控制基础软件技术研究
	浙江省
自然科学基金
	省部级
	8
	2010-2011
	1
	是

	支持普适计算的存储服务主动服务机制及其关键技术研究
	教育部

博士点基金
	省部级
	3.8
	2010-2011
	1
	是


注：项目来源指“发改”、“科技”、“自然科学基金”等；项目级别分“国家级”、“省部级”、“市厅级”。项目排名前三的，不限项目数；项目排名第4及以后的，限4项。申报第一、二层次的，市厅级项目限4项。

（二）横向项目情况

	项目名称
	委托单位
	金额

（万元）
	起止年度
	排名
	是否结题

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


注：限填15项；项目排名第4及以后的，限4项。
四、专利情况
	专利名称
	专利
类别
	批准
时间
	申请
地区
	是否
授权
	是否通过
实质性审查
	排名

	移动机器人XXX群协同任务分配的
任务代价估计方法
	发明专利
	2011
	中国
	是
	
	1

	移动机器人XXX群协同任务分配的
任务树决算方法
	发明专利
	2011
	中国
	是
	
	1

	移动机器人XXX群的任务分配与协同方法
	发明专利
	2011
	中国
	是
	
	1

	智能微小型地面机器人
与无线传感器节点间的通信方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	1

	XXX传感器快速测试方法
	发明专利
	2010
	中国
	是
	
	1

	XXX传感信息多解析度的
数据管理方法及系统
	发明专利
	2011
	中国
	是
	
	1

	XXX移动无线传感网的
入侵检测及网络重构方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	1

	基于XXX应用环境的
传感器网络拓扑控制方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	1

	XXX移动传感器网络自身定位方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	1

	基于免疫遗传算法的
无线传感器网络语义路由方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	1

	XXX传感器快速测试方法
	发明专利
	2010
	中国
	是
	
	1

	一种基于ContextFS上下文文件系统的
文件服务方法
	发明专利
	2010
	中国
	是
	
	1

	一种基于ContextFS上下文文件系统的
高效动态路径解析方法
	发明专利
	2010
	中国
	是
	
	1

	一种基于ContextFS上下文文件系统的
格式转换方法
	发明专利
	2009
	中国
	是
	
	1

	分布式文件系统虚拟目录组织
及命名空间管理的方法
	发明专利
	2010
	中国
	是
	
	1

	一种基于混合编码遗传算法的
智能XXX设计方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	1

	基于免疫遗传算法的XXX设计方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	1

	一种基于FPGA的XXX检测系统
及其检测方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	3

	一种基于XXX操作系统的评测方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	4

	一种基于虚拟化平台的XXX通讯控制方法
	发明专利
	2012
	中国
	是
	
	5

	一种支持动态替换更新的
XXX的方法
	发明专利
	2010
	中国
	是
	
	4

	一种XXX的访问控制的内核实现方法
	发明专利
	2010
	中国
	是
	
	5

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


注：只填写至少已通过实质性审查的专利。专利类别指发明专利、实用新型专利、外观设计专利、软件著作权等。发明专利不限数量，实用新型、外观设计专利和软件著作权均限10项。
五、代表论文
	论文题目
	刊物名称
	期刊号
	发表
时间
	排名
	论文
类别
	索引
情况
	影响
因子
	被引用次数

	The Evolution of Cooperative Behaviors in Physically Heterogeneous Multi-robot Systems
	INT J ADV ROBOT SYST
	Vol.9
	2012
	1
	国际

期刊
	SCI
	0.821
	

	Multi-robot Coordination in Complex Environment with Task and Communication Constraints
	INT J ADV ROBOT SYST
	Vol.10
	2013
	2
	国际

期刊
	SCI
	0.821
	

	Ubiquitous and Cooperative Network Robot System Within a Service Framework.
	INT J HUM ROBOT
	Vol.8

No.1
	2011
	2
	国际

期刊
	SCI
	0.368
	1

	Genetic ensemble of extreme learning machine
	Neurocomputing
	Vol.

129
	2014
	4
	国际

期刊
	SCI
	1.634
	

	Genetic Algorithm and Graph Theory Based Matrix Factorization Method for Online Friend Recommendation
	SCI WORLD J
	Vol.

2014
	2014
	3
	国际

期刊
	
	1.730
	

	A Context Quality Management Infrastructure for Complex Ubiquitous Environment
	Computer Systems Science and Engineering
	Vol.24

No.3
	2009
	2
	国际

期刊
	SCI
	0.277
	

	基于免疫遗传算法的卫星天线结构设计
	浙江大学学报
	No.4
	2010
	1
	期刊
	EI
	
	2

	天线辅助设计IGA方法
	哈尔滨工业大学学报
	No.2
	2010
	1
	期刊
	EI
	
	

	Feature Reduction with Inconsistency.
	INT J Cognitive Informatics and Natural Intelligence
	Vol. 4
 No.2
	2010
	3
	期刊
	EI
	
	2

	A Ubiquitous and Cooperative Service Framework for Network Robot System
	Intelligent Robotics and Applications
	
	2009
	2
	国际

会议
	EI
	
	1

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	


注：类别指国内外期刊、国际会议等；索引指SCI、EI、SSCI等；论文限15篇。论文除第一作者及通讯作者外，均不计分。

六、代表著作
	著  作  题  目
	出 版 社
	出版时间
	书    号
	类别
	排名

	空间大数据信息基础设施
	浙江大学出版社
	2013.01
	9787308110167
	专著
	3

	
	
	
	
	
	


注：类别指教材，专著，译著；著作限15部

七、简述学术技术方面主要成绩和贡献（限800字）
	1）提出了多核平台及网络化内存的高性能空间并行计算机体系结构，开创性地研制了低成本COTS器件的高可靠并行计算机的工程化样机，研制在轨飞行器多核操作系统及即插即用软件中间件。授权国防发明专利5项，申请专利10项。

2）提出FPGA/DSP紧耦合架构的系统级协同设计/分析/验证基础理论，突破紧耦合架构测试充分性的核心科学问题与关键瓶颈技术，研制可满足国内主流航天型号装备的可重构综合测试验证平台，核心关键技术突出应用于新一代防空反导武器，大大缩短型号装备的设计分析及验证测试时间，军事效益与经济效益显著。
3）在国内率先提出了大规模微小型机器人网络化协同作战体系，在系统层面重点突破了时空受限的网络化机器人分布式协同技术，在单机层面重点研究适于野外山地环境作业的轻小型化的微小型作战机器人，在核心技术层面突破了野外山地环境的轻小型化微小型机器人大视野视觉导航控制与环境理解技术。发表(录用)SCI检索论文5篇，授权国防发明专利10项，授权国家发明专利1项，申请国防发明专利5项。

4）以项目第一副组长协助总师吴朝晖教授建设国家重大科技工程——高分辨率对地观测系统网格服务平台（一期工程批复2500万，配套科研经费2500万），具体负责顶层系统架构、总体方案设计及工程实施，突破了跨用户需求融合、跨网络数据共享、跨机构应急协同及星地资源虚拟化整合等核心关键技术，提出的数据密集型对地观测网格体系结构被纳入了国家空间信息基础设施国家重点建设任务。申请国防发明专利10项（第一作者），申请国家发明10项。
主持国家重大科技专项3项、国家自然科学基金1项、预研重点基金4项、军口863项目1项、民用航天预研重点项目1项、基础科研重点项目4项、技术基础重点项目2项、装备预研计划4项等20多个国家级科研项目，累计科研经费4000余万元。

获国家科技进步二等奖1次，出版专著1本。近五年来，发表（录用）SCI/EI检索期刊论文10篇 ，其中SCI收录6篇，EI收录4篇；授权发明专利21项，第一作者授权国家发明专利4项，第一作者授权国防发明专利12项。


八、5年培养期内个人计划与预期目标（包括拟开展重大科学技术研究计划安排、实施进度、阶段性科技成果和经济社会效益以及人才培养工程预期目标，限1000字）

	个人计划

1、稳步推进重大工程
以高分辨率对地观测重大科技专项与空间信息基础设施为研究背景，积极协助项目总师吴朝晖教授，稳步推进高分辨率对地观测重大科技专项民用部分的高分网格平台二期与三期的工程建设，作为国内核心技术团队之一积极参与国家重大科技专项“空间信息基础设施专项”的总体方案论证与工程建设实施工作。
2、积极夯实核心能力
1）以卫星、在轨飞行器及新一代防空反导武器系统为应用背景，以紧耦合架构的FPGA/DSP软件协同设计测试验证以及高性能并行计算为研究主线，重点开展协同软件测试模型与方法、测试与验证技术体系及规范研究，建立可重构的弹载FPGA/DSP综合测试验证平台。同时以空间飞行器以应用对象,开展星弹载CPU虚拟化、IO虚拟化、外围设备虚拟化研究，实现系统级软硬件一体化协同设计验证。
2）以空间数据系统为核心，研究遵循CCSDS标准的星载多核多任务操作系统、星载嵌入式中间件等基础软件，突破卫星即插即用软硬件一体化设计技术、星载并行计算机及星载路由器工程化技术，研制轻小型化即插即用星载单机系统接口单元，重点突破标准化即插即用空间飞行器软件中间件研制。
3）以微小型作战机器人及无人平台网络化协同为研究主线，重点研究微小型机器人总线接口技术、主被动视觉导航与环境理解技术，研制野外山地环境的微小型作战机器人工程样机，突破空天无人系统的网络化协同技术，重点研究以空地无人平台网络化数据链为基础的网络化指控技术与网络化火控技术。
预期工作目标：
（1）协助高性能嵌入式计算（HPEC）教育部重点实验室主任，重点建设高性能嵌入式计算教育部重点实验室，力争在嵌入式计算领域使得浙江大学高性能嵌入式计算研究团队成为国内较有影响力的主要团队之一。

（2）主持国家级项目10项以上，团队年均科研经费1000万以上；
（3）以第一作者或通信作者发表有影响的SCI论文10篇以上（Top 3篇）；
（4）新申请核心国防专利30项，新申请核心国家发明专利20项以上；
（5）争取国防科技进步将或国防技术发明奖1项以上。
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