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部门（地区）：            教育部             







浙江省151人才工程联席会议办公室 制
二〇一七年四月

填  表  说  明

1、 封面填写方法：
 “组别”栏，所在单位为企业的申报人员填写“企业”，属于专项领域推荐的，填写“专项领域”；其他人员根据自身所从事专业领域情况，在“理学”、“工学”、“医药”、“农林”、“社科”前打“√”。
“申报类型”栏：根据自身所从事专业工作情况，在“学术型”、“学术应用并重型”、“应用型”前打“√”。
 “专业类别”栏按照GB/T16835—1997分为以下几类，申报人选根据自身所从事专业情况选择合适类别填写： 
理学：数学类、物理学类、化学类、生物科学类、天文学类、地质学类、地理科学类、地球物理学类、大气科学类、海洋科学类、力学类、信息与电子科学类、材料科学类、环境科学类、心理学类、科技信息与管理类；工学：地质类、材料类、机械类、仪器仪表类、热能核能类、电工类、电子与信息类、土建类、水利类、测绘类、环境类、化工与制药类、轻工粮食食品类、农业工程类、林业工程类、纺织类、交通运输类、航空航天类、兵器类、公安技术类、工程力学类、管理工程类；农学：植物生产类、森林资源类、环境保护类、动物生产与兽医类、水产类、管理类、农业推广类；医学：基础医学类、预防医学类、临床医学与医学技术类、口腔医学类、中医学类、法医学类、护理学类、药学类、管理类；哲学：哲学类、马克思主义理论类；经济学：经济学类、管理类；法学：法学类、社会学类、政治学类、公安学类；教育学：教育学类、思想政治教育类、体育学类、职业技术教育类；文学：中国语言文学类、外国语言文学类、新闻学类、艺术类；历史学：历史学类、图书信息档案学类。
专项领域申报的，根据申报情况填写：“三名”工程企业、宣传文化、金融、律师、会计。
2．第二至第九项栏目起讫时间均为2012年1月至2017年1月。申报人员根据自身业绩情况填写，没有相关栏目业绩的，无需填写。
3．此表报送到省联席会议办公室的截止日期为2017年6月20日，逾期不再受理。申报表一式1份，一律用A4纸打印，务必提供2寸照片粘贴于照片处。表内第二至第七项栏目内容均须附复印件1份作为附件（注：著作类只需复印封面、目录、前三页及封底，附件要求不超过40个页码），并单独装订成册。所有材料评审结束后，不再退还。

一、基本情况
	姓    名
	叶凌云
	性    别
	男
	出生年月
	1977.08
	[image: E:\实验室\课题组老师个人简介\叶老师个人简介\身份证照.jpg]

	出 生 地
	福建漳州
	政治面貌
	中共党员
	党政职务
	无
	

	文化程度
	研究生
	学    位
	博士
	专技职务
	副研究员
	

	毕业时间
	2006.10
	所学专业
	机械电子控制工程
	从事专业
	惯性技术
仪器仪表
	

	毕业学校
	浙江大学
	工作单位
	浙江大学先进技术研究院

	通讯地址
	浙江大学玉泉校区智泉楼A座304
	邮编
	310027

	联系方式
	办公电话
	0571-87951723
	传真
	0571-87951723

	
	手机
	13968055169
	E-mail
	Lyye@zju.edu.cn

	曾入选市地或省级工程人才项目情况
	无

	主要简历
	起始年月
	终止年月
	单    位
	从事何工作
	备  注

	
	2006.10

2008.2

2010.6
	2008.2

2010.6

至今
	杭州电子科技大学机电工程学院
浙江大学生物医学与仪器工程学院
浙江大学先进技术研究院
	教师

博士后

教师
	

	创新平台载体、学术技术组织任职情 况
	创新平台载体、学术技术组织名称
	所任职务
	备  注

	
	

脉冲星导航专家委员会


	专家委员会委员
	

	高校教师到企业从事博后研究情况
	



2、 获奖情况
	获奖名称
	获奖项目名称
	奖励级别
	等级
	排名
	获奖时间

	无
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


注：奖励级别分“国家级”、“省部级”、“市厅级”；等级指“一等奖”、“二等奖”和“三等奖”。 
3、 获项目（基金）资助情况
（一）纵向项目情况
	项目（基金）名称
	项目（基金）来源
	项目（基金）
级别
	金额
（万元）
	起止年度
	参与人数、排名和主要任务
	是否
结题

	基于注入锁定光电振荡器的远距离微波频率高精度实时同步关键技术研究
	自然科学基金
	国家级
	67
	2017-2020
	4/1
	否

	基于光电振荡器的大量程高精度绝对长度测量仪研究
	自然科学基金
	国家级
	250
	2014-2015
	8/2
	是

	114202-E11401
	探索项目
	国家级
	500
	2014-2016
	8/2
	否

	181200 E11204
	预研基金
	国家级
	6
	2012.6-2014.5
	6/1
	否

	181200 E11207
	预研基金
	国家级
	30
	2012.6-2014.6
	7/1
	是

	114202-E21601
	预研项目
	国家级
	93
	2016-2018 
	6/1
	否

	181200-E31001
	863
	国家级
	80
	2010.7-2011.6
	6/1
	是

	181200-E31101
	863
	国家级
	30
	2010.7-2011.6
	6/1
	是

	181200-E31102
	863
	国家级
	200
	2011.7-2012.6
	8/1
	是

	181200-E31103
	863
	国家级
	50
	2011.7-2012.6
	6/1
	是

	181200-E31202
	863
	国家级
	320
	2012.7-2013.6
	9/1
	是

	181200-E31301
	863
	国家级
	20
	2012.10-2013.7
	6/1
	是

	181200-E31303
	863
	国家级
	100
	2013.7-2014.6
	7/1
	是

	181200-E31304
	863
	国家级
	10
	2013.7-2014.6
	7/1
	是

	114202-E31401
	863
	国家级
	80
	2014.7-2015.6
	7/1
	是

	114202-E31503
	863
	国家级
	50
	2015.7-2016.6
	6/1
	是

	114202-E31502
	863
	国家级
	150
	2015.7-2016.3
	8/1
	是


注：项目来源指“发改”、“科技”、“自然科学基金”等；项目级别分“国家级”、“省部级”、“市厅级”；项目排名前三的，不限项目数；项目排名第4及以后的，限4项。 
（二）横向项目情况
	项   目   名   称
	委托单位
	金额
（万元）
	起止年度
	参与人数、排名
和主要任务
	是否
结题

	181200-E81206
	北京电子工程总体研究所
	61
	2012.05-2013.05
	6/1
	是

	114202 E81110
	中国航天科工集团第二研究院第二总体设计部
	49.8
	2011.09-2014.02
	6/2
	是

	114202 E80814
	航天科工集团第二研究院

	103

	2008.01-2009.10

	8/1
	是

	114202 E80817
	航天科工集团二院二部

	40

	2008.04-2008.06

	6/1
	是

	114202 E80929

	航天科工集团二院二部

	60

	2008.12-2009.04

	7/1
	是

	114202-E80937
	航天科工集团二院二部

	26

	2009.08-2011.04

	6/1
	是

	114202-E81001 
	航天科工集团二院二部

	10

	2009.07-2009.10

	6/1
	是

	181200-E81101
	北京航天控制仪器研究所

	18.2

	2011.05-2011.08

	6/1
	是

	181200-E81206
	北京电子工程总体研究所

	61

	2012.05-2013.05

	7/1
	是

	181200-E81210 
	北京计算机技术及应用研究所

	106

	2012.01-2012.12

	9/1
	是

	181200-E81312
	北京环境特性研究所

	11

	2013.5-2013.11

	6/1
	是

	114202-E81402-049 
	北京电子工程总体研究所
	60

	2014.2-2014.6

	7/1

	是

	181200-E81404
	测量电路板研制启动合同
	30
	2014.4-2015.4
	6/1
	是

	114202-E81615
	北京电子工程总体研究所
	29
	2014.7-2015.7
	6/1
	是

	114202-E81521
	第二炮兵装备部制
	30
	2015.11-2016.12
	6/1
	是

	X20项目测量电路板研制生产合同
	北京计算机技术及应用研究所
	150
	2015.11-2016.12
	7/1
	是


注：项目限15项；项目排名第4及以后的，限4项。
4、 代表论文
	论文题目
	刊物
名称
	期刊号
	发表
时间
	排名
	论文
类别
	索引
情况
	影响
因子
	被引用次数

	《Numerical Studies of Trichel pulses in air flows》
	Journal of Physics  D: Applied  Physics
	0022-3727
	2013.10
	2
	国外期刊
	SCI
	 2.528
	7

	《respiratory monitoring by a field ionization sensor based on Trichel pulses》
	Sensors
	1424-8220
	2014.06
	2
	国外期刊
	SCI
	2.245
	3

	《Attitude Heading Reference System Using MEMS Inertial Sensors with 
Dual-Axis Rotation》
	Sensors

	1424-8220
	2014
	1
	国外期刊
	SCI
	2.245
	3

	《Local Oscillator Free Frequency Up-Conversion at Millimeter-Wave Band》
	IEEE PHOTONICS TECNOLOGY LETTERS
	1377-1380
	2013.7
	6
	国外期刊
	SCI
	2.038
	1

	《Effect of humidity on negative corona Trichel pulses》
	Japanese Jpurnal of Applied Physics
	0021-4922
	2014
	1
	国外期刊
	SCI
	1.127
	1

	《Planar Structure Optimization of Extraordinary Magnetoresistance in Semiconductor–Metal Hybrids》
	Journal of Supercon ductivity& novel Magnetism
	1557-1939
	2014
	1
	国外期刊
	SCI
	0.909
	0

	《A Fast In-motion Alignment Algorithm for DVL Aided SINS》
	Mathematical Problems in Engineering
	1024-123X，1563-5147
	2014
	1
	国外期刊
	SCI
	0.762
	0

	《All-optical broadcast and multicast technologies based on PPLN waveguide》
	Chinese Optics Letters
	1671-7694
	2013.11
	1
	国内期刊
	SCI
	0.425
	0

	《A fast in-situ SINS and Doppler sensor calibration algorithm for underwater vehicle navigation》
	IEICE Electronics Express
	1349-2543
	2014
	1
	国外期刊
	SCI
	0.32
	0

	《Quantitative production of charges with a carbon nanotubes coated electrode based on Trichel pulses》
	Key Engineering Materials,2014,645-646:92-97  
	1013-9826
	2014
	1
	国外期刊
	EI
	
	

	《Ultra-low frequency difference signal multiplication》
	Applied Mechanics and Materials
	1600-9336
	2014
	
	国外期刊
	EI
	
	

	《Simulation Optimization of Performance for extraordinary magnetoresistance sensor in low-field》
	the 11th IEEE International Conference on Electronic Measurement & Instruments

	2013:636-640
	2013
	
	国外期刊
	EI
	
	

	《Signal integrity optimization of multi-master intrument bus》
	IEEE International Sympossium
	1077-4076
	2014
	1
	国外期刊
	EI
	
	

	《基于最少拍无波纹算法的高精度动态标准源反馈控制》
	浙江大学学报（工学版）
	1008-973X
	2013
	1
	国内期刊
	EI

	
	


注：类别指国内外期刊、国际会议等；索引指SCI、EI、SSCI等；限15篇。
5、 代表著作
	著  作  题  目
	出 版 社
	出版时间
	书    号
	类别
	排名

	无
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


注：类别指教材，专著，译著；著作限15部。

6、 专利情况
	专利名称
	专利类别
	批准时间
	申请地区
	是否授权
	是否投产
	排名

	多ADC数据采集系统中单路ADC故障诊断及恢复方法
	发明专利
	2016.11
	中国
	是
	是
	1

	一种镜头可调的抗震CCD安装结构
	发明专利
	2016.11
	中国
	是
	是
	1

	采用三绕组高频变压器程控调幅的EMCCD驱动电路
	发明专利
	2016.06
	中国
	是
	是
	1

	一种采用双向全互易耦合光电振荡器的角速度检测方法
	发明专利
	2016.02
	中国
	是
	是
	3

	一种用于高空无人飞行器的光惯导航一体化装置
	发明专利
	2016.02
	中国
	是
	是
	1

	采用单环两路双向谐振光载微波检测角速度的方法
	发明专利
	2015.12
	中国
	是
	是
	1

	采用同步模式切换及帧优先级自动调整的总线装置及方法
	发明专利
	2015.11
	中国
	是
	是
	1

	一种检测角速度的光载微波陀螺方法
	发明专利
	2015.10
	中国
	是
	是
	3

	用于消除光载微波陀螺非互异性误差的双向锁频交换方法
	发明专利
	2015.08
	中国
	是
	是
	3

	一种静电支撑式光学检测法测量三维加速度的方法
	发明专利
	2015.02
	中国
	是
	是
	4

	用于消除光载微波陀螺非互异性误差的双向锁频交换方法
	发明专利
	2013.08
	中国
	是
	是
	3

	采用同步模式切换及帧优先级自动调整的总线装置及方法
	发明专利
	2013.07
	中国
	是
	是
	1

	一种拼叠式模块化仪器总线装置
	发明专利
	2016.09
	中国
	是
	否
	1

	基于双悬壁连体式振动补偿型涡街传感器的流量测量装置
	发明专利
	2016.09
	中国
	是
	否
	1


注：专利类别指发明专利、实用新型专利、外观设计专利、软件著作权等。发明专利不限数量，实用新型、外观设计专利和软件著作权均限10项。



 

七、主持（参与）制定标准情况
	标准名称
	标准级别
	标准编号
	主持或参与
	发布时间

	无
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


注：标准级别指国际标准、国家标准、行业标准、省级地方标准，只填写已颁布（修订）标准。



八、主持产品技术研发情况
	产品技术名称
	立项时间
	所在企业名称/研发投入
（万元）
	已取得的经济效益（年销售收入、占企业产值贡献率、市场份额等）
	技术创新水平（在国内外同行业中的地位）

	组合式模块化多功能测试系统
	2014
	300
	550万/50%
	国内先进水平

	智能电池管理系统
	2015
	100
	300万/50%
	国内先进水平

	智能打靶控制系统
	2016
	100
	正在进行市场推广/100%
	国内先进水平


注：本栏仅填写企业已投入并产业化的研发产品技术。“应用型”或“学术应用并重型”申报人员填写。
九、简述学术技术应用方面实际取得的经济社会效益情况
（本栏目由“应用型”或“学术应用并重型”申报人员填写）
	作为项目负责人和主要骨干多次承担和参加了国家自然科学基金、总装预研基金和预研项目、国家863项目重大专项等课题工作，先后主持了国家“863”计划项目十余项，承担了30多项航天产品的研制工作，为企业研制了多种产品；在国内核心期刊和国内、国际会议上发表学术论文30余篇；拥有多项国家发明专利。
在现代仪器系统研究方面，提出了一种基于高速网络化多点互连仪器总线的高性能多功能测试仿真系统，该系统硬件采用模块化结构，并通过具有自主知识产权的专用仪器总线进行控制和通讯，在此基础上，通过开发组件化的软件系统，实现了仪器模块的自由组合，并能快速拼装实现不同的功能，该技术正在新能源汽车整车控制器快发开发，整车测试与仿真中进行应用；在航天系统控制器开发中也得到了成功应用，参加了多次关键试验任务，获得了航天总体单位的高度评价。
在惯性导航与测量方面，研制的加速度测量和超小型全数字化惯导处理器产品，在测量精度和动态响应等关键技术指标上达到了国内先进水平，在可靠性上能够抵抗太空辐照和单粒子环境的干扰，提升了我国空天高速机动控制和导航制导水平，为我国国防技术提升做出了贡献。
在智能机器人研究方面，主要开展了加速度测量与导航技术在水下机器人、深海探测方面的应用基础研究：1）研制了两种型号适用于水下机器人的低功耗、高精度捷联惯导产品；2）开展了微小型拖曳缆姿态角测量技术研究，具有测量精度高、体积小，抗电磁场能力强等特点。
在新能源汽车方面，研制了智能电池管理系统，突破电池组检测精度低的难题，实现了电池组在线容量检测、安全检测、能量主动分配等功能，整体性能居于国内先进水平，打破了该技术长期被国外大公司垄断的情况。








十、5年培养期内个人计划与预期目标
（包括拟开展重要科学技术研究、项目计划安排、实施进度、阶段性成果和经济社会效益以及人才培养工程预期目标，限1000字）
	
1）开展新型惯性姿态测量与导航技术研究，主要解决现有微型惯性传感器的漂移误差的问题，为水下声纳拖曳览的姿态测量、轻小型无人潜器、水下观测网络节点姿态和位置测量提供关键技术，研制以MEMS传感器为核心的轻小型、低成本导航与控制模块，并实现与卫星导航模块的组合导航，并将该产品与轻小型控制器结合，从而为车辆、无人机、水下机器人等提供高精度、低成本的导航、制导、控制一体化产品，在新能源汽车、智能无人机和水下机器人中应用，以取得良好的经济效益，在“十三五”期间获得省部级以上的纵向课题支持，并和浙江省企业合作，实现产品的产业化。
2）开展高性能模块化多功能测试系统，主要面向当今复杂机电系统的现场测试、测量需求，解决多接口、多物理量实时测量与处理以及通过有线和无线网络实现远程数据诊断与存储，同时，采用组件化的软件开发方式可以实现不同功能模块的快速组合，从而完成针对不同机电系统的控制软件开发仿真与测试，实现复杂机电装备的快速开发，该工作正在与新能源汽车公司、航天系统研究所合作，并获得了国家预研项目的支持，在“十三五”结束完成该产品的研发，并进行市场推广。













十一、申报人材料真实性申明
	
我保证以上内容填报属实，如有不实之处，愿承担一切责任。


 


                                             申请人（签名）
年   月   日



十二、用人单位具体培养目标计划
	推荐人选
具体培养目标
	

	推荐人选
培养计划举措

	具体计划举措：
1.通过学科建设牵引被推荐人在惯性测量与传感以及高性能测试技术方向进一步开展基础研究和应用基础研究工作，力争在该技术领域达到国际先进水平。
2.通过国防学科建设，推动被推荐人继续在人才培养、教材著作编撰上产生更多、更优秀的成果，同时鼓励被推荐人积极参加国际合作项目，并到国外的高校和科研院所进行访问交流，提升学校的学科国际化层次，并进一步提高学科建设水平。
3.鼓励被推荐人将军口的科研成果往民口转移，同浙江省地方企业结合，建立产学研一体化基地，实现军民融合、协同创新，从而产生具有良好经济效益的高科技成果，并在下一个五年争取获得省部级以上的奖励。



十三、公示情况及所在单位意见
	所
在
单
位
意
见
	以上信息已公示，无异议。

	
	（对申报推荐人选爱国拥党、为人品德，学风道德以及成就贡献的评价）








                                      单位盖章
年   月   日



	主
管
厅
（局）
、
设
区
市
意
见
	（推荐意见，以及本部门或本市对人选的培养目标和措施，要求目标描述定性定量结合，措施列举采用条目式）















                                     单位盖章

年   月   日



	专家评审意见

	
















签  名                    
年   月   日 

	联席会议审批意见

	
















                                             盖  章             
年   月   日  
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