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	[bookmark: OLE_LINK171][bookmark: OLE_LINK172][bookmark: OLE_LINK167][bookmark: OLE_LINK173][bookmark: OLE_LINK174][bookmark: OLE_LINK177]本项目针对覆冰电力线路自主运维作业问题，经产、学、研、用联合攻关，提出了“无人机+运维装置”协同作业模式，提出了面向架空电力线路的模块化、轻量化的无人机机载式吊装挂载方法，研制了大载重无人机吊装挂载的一体化阻尼挂架，实现了复杂高压电场环境下防冰除冰运维装置的高稳定、高效率投递和回收；提出了基于多源信息融合的架空线路环境下主动感知与智能控制方法，攻克了基于多核自适应滤波的环境感知增强方法、非奇异终端滑模变结构自适应滑模控制方法等关键技术，研发了架空线路环境下自主作业运维装备智能控制系统，显著提高了轨迹跟踪精度和作业效率；研发了适用于架空覆冰电力线路带电作业的防冰除冰智能运维装备，攻克了高可靠线上行走机构设计、虚实融合测试验证技术等，解决了在复杂多变的不稳定架空覆冰导线上作业过程“抓不住、走不稳、过不去”等难题，并取得了一系列原创性成果。相关成果成功应用于电力线路运维等领域，已推广应用于甘肃、陕西、广西、浙江电网等数10家地市电网公司，有效保障了大电网在冬季寒潮灾害时的安全稳定运行，取得了显著的社会和经济效益，具有极大的推广价值。提名该成果为省科学技术进步奖二等奖。




